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N1500G

1 PRESENTACION

El N1500G es un indicador universal que acepta una gran variedad de sefiales y sensores de entrada. Tiene una pantalla con 5 digitos de LED
para indicar el valor medido y demé&s parametros de programacion del equipo.

La configuracién es hecha a través del teclado. No es necesario alterar el circuito. Esto permite seleccionar el tipo de entrada, ajustar el modo de
activacién de la alarma y realizar otras funciones especiales a través del teclado frontal.

En la version basica, sus principales caracteristicas son:

o Entrada universal: Pt100, termopares, 4-20 mA, 0-50 mV y 0-5 V;
e Fuente de 24 Vdc para alimentar transmisores de campo;

e Memorizacion de valores maximos y minimos;

o Funciones Hold, Peak Hold y Reiniciar Tara.

Opcionalmente, puede presentar:

e Retransmision de la PV programable entre 0-20 mA 0 4-20 mA;
o Comunicacion en serie RS485 Modbus RTU;

e Entrada digital.

11 IDENTIFICACION DEL PAINEL FRONTAL

Pantalla: Presenta el valor de la variable medida (PV) y mneménico de los pardmetros de programacion del equipo.
Indicadores de alarma ALM1 y ALM2: Indican la ocurrencia de alarma.

Tecla INDEX: Tecla utilizada para recorrer las sucesivas pantallas de parametros programables del indicador.
Tecla BACK: Tecla utilizada para retroceder al parametro anteriormente presentado en la pantalla de parametros.

Tecla INCREMENTA | MAX. y [¥'] Tecla DECREMENTA / MiN.: Teclas utilizadas para alterar los valores de los parametros. Se utilizan
también para visualizar los valores maximo y minimo memorizados.

Tecla FUNCION ESPECIAL: Tecla de funcion programable (ver capitulo TECLA DE FUNCION ESPECIAL).
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2 ENTRADA DE LA VARIABLE DE PROCESO (PV

El usuario debe programar via teclado el tipo de entrada a utilizarse entre los tipos establecidos por la tabla a continuacion (ver pardmetro TIPO
DE ENTRADA ( InkYP) en el Ciclo de Funcionamiento):

TIPO CODIGO CARACTERISTICAS
J ke 4 Rango: -50 a 760 °C
K ke h Rango: -90 a 1370 °C
T ke k Rango: -100 a 400 °C
E kc E Rango: -35a720 °C
N ke n Rango: -90 a 1300 °C
R ke r Rango: 0a 1760 °C
S kc S Rango: 0 a 1760 °C
B ke b Rango: 150 a 1820 °C
Pt100 Pt 100 Rango: -199.9.2 530.0 °C
Pt100 Pt 100 Rango: -200 a 530°C
4-20 mA Lin J Linealizacion J. Rango programable: -110 a 760 °C.
4-20 mA Linh Linealizacién K. Rango programable: -150 a 1370 °C.
4-20 mA Lint Linealizacién T. Rango programable: -160 a 400 °C.
4-20 mA LinE Linealizacién E. Rango programable: -90 a 720 °C.
4-20 mA Linn Linealizacién N. Rango programable: -150 a 1300 °C.
4-20 mA Linr Linealizacién R. Rango programable: 0 a 1760 °C.
4-20 mA Lin§ Linealizacién S. Rango programable: 0 a 1760 °C.
4-20 mA Linb Linealizacién B. Rango programable: 100 a 1820 °C.
4-20 mA L inPE Linealizacion Pt100. Rango programable: -200.0 a 530.0 °C.
4-20 mA L inPE Linealizacion Pt100. Rango programable: -200 a 530 °C.
0a50mV 0-50 Lineal. Indicacion programable de -1999 a 9999.
4-20 mA 4-20 Lineal. Indicacion programable de -1999 a 9999.
0a5V 0-5 Lineal. Indicacion programable de -1999 a 9999.
0a50mv cf-50 Linealizacion definida por el usuario.
4-20 mA cH-20 Linealizacion definida por el usuario.
0a5V cf-5 Linealizacion definida por el usuario.

Tabla1

Todos los tipos de entrada ya vienen de fabrica perfectamente calibrados. No necesitan ajustes.
Los termopares se calibran segun la norma NBS. Los RTDs se calibran segun la norma DIN 43760 (o = 0.00385).
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3 ALARMAS

En su version completa, el indicador tiene 2 salidas de alarma.
Cada alarma tiene un Indicador Luminoso en el panel frontal del indicador que muestra cuando la respectiva alarma esta activada.

TIPO PANTALLA ACTUACION
Inoperante oFF La alarma esta desactivada.
Sensor Abierto . .
(Input Error) Err Se dispara cuando el sensor esta roto.
Valor Minimo Lo -
(LOW) SP de%larma
Valor Maximo Hi .oy
(ngh) SP deAaIarma
Diferencial Minimo _
(Differential Low) diFlo oo e
Diferencial Maximo g P
(Differential High) diFH 1 A e et
Desvio Positivo
. . N S Y » PV
Diferencial F ALreF - Desvio ALreF  ALreF + Desvio
(Diﬁerenﬁal) d ‘ Desvio Neaativo
A A A »prv
ALreF - Desvio ALreF ALreF + Desvio
Tabla 2

3.1  FUNCIONES DE ALARMA

Se pueden programar las alarmas para operar con 6 funciones: Sensor Abierto, Valor Minimo, Valor Maximo, Diferencial Minimo, Diferencial
Méximo o Diferencial (Rango).

Estas funciones se presentan en la Tabla 2 y se describen a continuacion.

3.1.1 SENSOR ABIERTO

La alarma de sensor abierto actta siempre que el sensor de entrada esté mal conectado o roto.

3.1.2 VALOR MiNIMO

Dispara cuando el valor medido esté por debajo del valor definido por el Setpoint de alarma.

3.1.3 VALOR MAXIMO

Dispara cuando el valor medido esté por encima del valor definido por el Setpoint de alarma.

3.1.4 DIFERENCIAL (O RANGO)

Para las alarmas tipo Diferencial, es necesario definir 2 parametros: 1) Valor de Referencia para Alarma Diferencial (RLrEF) y 2) Setpoint
Diferencial de la Alarma (Desviacién).

Para una Desviacion Positiva, la alarma Diferencial dispara cuando el valor medido esta fuera del rango definido por:
(ALrEF - Desvio) y (RL-EF + Desvio)

Para una Desviacion Negativa, la alarma Diferencial dispara cuando el valor medido esta dentro del rango definido arriba.

3.1.5 DIFERENCIAL MiNIMO

Dispara cuando el valor medido esté por debajo del punto definido por:
(RLrEF - Desvio)

3.1.6 DIFERENCIAL MAXIMO

Dispara cuando el valor medido esté por encima del punto definido por:
(RLrEF + Desvio)
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3.2 TEMPORIZACION DE ALARMA
El indicador permite programar la Temporizacion de las Alarmas, donde el usuario puede establecer retrasos en el disparo de la alarma, hacer
que el equipo produzca apenas un pulso en el momento del disparo o hacer que el disparo suceda en la forma de pulsos secuenciales.

Las figuras que se muestran en la tabla a continuacion representan estas funciones. En ellas, los tiempos T1 y T2 pueden variar de 0 a 6500
segundos y se definen al programar el indicador.

Para que las alarmas tengan operacion normal, sin temporizaciones, basta con programar T1'y T2 con el valor 0.

Los indicadores luminosos asociados a las alarmas encienden siempre que ocurre la condicion de alarma, independientemente del estado actual
del relé de salida, que puede estar momentaneamente sin energia en funcion de la temporizacion.

FUNCION AVANZADA T T2 ACTUACION
Salida de
Operacion normal 0 0 oo’
Ocurrencia de alarma
Sallida de _ T2 —
Retraso 0 1a6500s | &
Ocurrencia de alarma
Sallida de T —
Pulso 126500 s 0 =
Ocurrencia de alarma
SSema [= 12— ]
Oscilador 126500 s 1a6500s
Ocurrencia de alarma

Tabla 3

3.3 BLOQUEO INICIAL DE ALARMA

La opcion de Bloqueo Inicial inhibe la activacion de la alarma caso exista condicién de alarma en el momento en que se enciende el indicador. La
alarma sélo podréa ser activada después de la ocurrencia de una condicion de no-alarma seguida de una condicion de alarma.

Esta funcién no es vélida para la alarma programada como Sensor Abierto.
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4 FUNCIONES ESPECIALES
41  MAXIMO Y MiNIMO

El indicador esta continuamente memorizando los valores extremos de sus medidas (maximos y minimos). Estos valores se muestran al presionar
las teclas &y [¥].

Al presionar y simultaneamente, es posible borrar los valores guardados en la memoria y empezar un nuevo ciclo de registros.

4.2 TECLA DE FUNCION ESPECIAL Y ENTRADA DIGITAL

La tecla (tecla de funcidn especial), bien como la entrada digital (DIG IN), disponible en los terminales 12 y 13 del conector interno del
indicador, pueden asumir diversas funciones, seleccionadas al ajustar el equipo.

Se pueden seleccionar estas funciones independientemente tanto para la tecla como para la Entrada Digital.

La entrada digital, propia para Contacto Seco, se activa al cerrar el contacto entre sus terminales.

Las funciones disponibles se ajustan a continuacion.

421 HOLD

La funcion Hold congela la indicacion de la variable medida (PV) que se muestra en la pantalla del indicador. Cada accionamiento de la tecla
o0 de la Entrada Digital alterna entre los modos Hold y normal.

Cuando el indicador esta en el modo Hold, se muestra el mensaje hal.d por breves instantes, alertando al operador sobre esta condicion.

422 PEAKHOLD
El indicador asume automaticamente el modo de funcionamiento Peak Hold siempre que la tecla o la Entrada Digital estén programadas
como Phatd.

Este modo de operacion hace que el indicador muestre siempre el valor maximo medido, desde el Ultimo accionamiento de la tecla odela
Entrada Digital.

Cada accionamiento de la tecla o0 de la Entrada Digital comienza un nuevo ciclo de Peak Hold, borrando la indicacién de la pantalla al valor
actual de la medida.

423 rESEE (LIMPIA MAXIMO Y MiNIMO)

Esta funcién es equivalente a la explicada anteriormente en la funcién de Maximo y Minimo, cuando se presionan simultaneamente las teclas
y[¥]

Si programadas con rESEL, cada accionamiento de la tecla o de la Entrada Digital limpia la memoria para una nueva memorizacion de los
valores maximos y minimos.

4.2.4 RLoFF - INHIBICION DE ALARMAS

Cuando programada, esta funcién permite impedir la accién de los relés de alarma. Cada accionamiento de la tecla o Entrada Digital alterna
la condicién de las alarmas entre actuando y no actuando.

Si hay alarmas disparadas en el momento del accionamiento de la tecla o de la Entrada Digital, ésta sera inmediatamente apagada.

Los indicadores de las alarmas permaneceran parpadeando cuando ocurrir una condicion de alarma y las alarmas estén inhibidas.

4.2.5 REINICIAR TARA

Usada para reiniciar la indicacion (valido solamente para las entradas 4-20 mA, 0-50 mV y 0-5 V). El valor de la tara residual es sumado (con la
sefial invertida) al parametro Offset de Indicacion.

Funcion destinada preferencialmente para aplicaciones con células de carga.

4.3 RETRANSMISION DE LA VARIABLE DEL PROCESO
Opcionalmente, el indicador puede presentar una salida analdgica, aislada eléctricamente del resto del equipo, propria para la retransmision de la
Variable de Proceso (PV) en 0-20 mA 0 4-20 mA.

Se programan los valores de PV que definen los extremos de la retransmision, 0 mA / 4 mA minimo y 20 mA méximo, en las pantallas Limite
Inferior y Limite Superior de Indicacion.

La retransmision de PV no sufre la accion de las funciones especiales Hold y Peak Hold.
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44  LINEALIZACION PERSONALIZADA

El indicador presenta 3 tipos de sefial de entrada, que permiten crear una linealizacién personalizada. Es posible configurar el equipo de modo a
obtener indicaciones exactas para sefiales eléctricas con caracteristicas no lineales y siempre crecientes.

Los 3 tipos de sefial de entrada son: e.-50, e4-20 y £0-5. Al seleccionarlos, el indicador crea el Ciclo de Linealizacién Personalizada.

La sefial de entrada debe ser dividida en segmentos (méaximo de 19), definidos de modo a minimizar el error entre la sefial de entrada y la
correspondiente indicacion.

En el Ciclo de Linealizacion Personalizada, se encuentra el parametro {nP.0 {, que corresponde al punto de inicio del primer segmento y debe
definir el valor minimo de la sefial de entrada. En seguida, el parametro auk) {, que corresponde a la indicacion deseada para este primer punto.
Luego después viene inPO2, que es el punto de inicio del segundo segmento, y aukl2, la respectiva indicacion.

En InPo !, se debe siempre definir el valor minimo del tipo de sefial seleccionado: 0,0 mV para e.8-50, 4,0 mA para e.4-20y 0,0 V para e-
5.

Para linealizaciones que no necesiten de todos los 19 segmentos, es suficiente definir el valor maximo del tipo de entrada seleccionado para el
Ultimo segmento necesario.

Se deben ajustar los parametros Limite Inferior y Limite Superior de Indicacion antes de realizar las configuraciones de Linealizacién
Personalizada.

En este modo, la tasa de muestreo es de 4 medidas por segundo.
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5  INSTALACION
51 MONTAJE EN PANEL

El indicador tiene 2 partes: La base de fijacion y el cuerpo principal. La base debe extraerse del cuerpo principal y fijarse a la pared a través de 4
orificios adecuados, que se muestran en la figura a continuacion:

amd 3X12mm

90 O
O/—> 4X 4mm

266

Figura1

El cuerpo principal del indicador sélo se fija a la base una vez realizadas las conexiones eléctricas.

5.2 CONEXIONES ELECTRICAS

Las conexiones se realizan en el conector interno del indicador. Se deben realizar antes de fijar el cuerpo principal del indicador a la base de
fijacion.
La disposicion de las sefiales en el conector interno se muestra en la figura a continuacion:

2 3 4 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18
IGIGIGIGIelelelelelelelGIGIGIGIGIGIGI

100 240 Vac ALARM 1 ALARM 2 TC I ' + - + o + - D1 DU C
PT100 24 Vdc DIG IN CURRENT RS485
0-5V OUTPUT OUTPUT

4-20 mA L@—l
Figura 2

52.1 RECOMENDACIONES PARA LA INSTALACION

o Conductores de sefiales de entrada deben recorrer la planta del sistema por separado de los conductores de salida y de alimentacion. Si es
posible, en electroductos con puesta a tierra.

e Laalimentacion de los instrumentos debe venir de una red propria para la instrumentacion.

e En aplicaciones de control y monitoreo, es esencial considerar lo que puede acontecer cuando cualquier parte del sistema fallar.

e Elrelé interno de alarma no garantiza proteccion total.

e Serecomienda el uso de FILTROS RC (47 Q y 100nF, serie) en bobinas de contactores, solenoides, efc.

5.2.2 CONEXION DEL SENSOR O SENAL DE ENTRADA

Es importante que estas conexiones sean bien hechas, con los cables de los sensores o sefiales bien presos a los terminales del panel trasero.
En la necesidad de enmiendas en los termopares, éstas deben ser realizadas con cables de compensacion apropiados.

EI RTD (Pt100) a ser utilizado es del tipo 3 cables. Los cables conectados a los terminales 7 y 8 deben tener resistencias semejantes para evitar
errores en funcion de la anchura del cable. Si el sensor tiene 4 cables, dejar uno desconectado junto al indicador.

Para Pt100 a 2 cables, hacer un corto circuito entre los terminales 7 y 8 del indicador, conectando el Pt100 en los terminales 8 y 9.
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6 OPERACION

Para operar correctamente, el indicador necesita de una programacion bésica o una definicion para los parametros presentados en las pantallas.
Por ejemplo, es preciso definir: Tipo de entrada (T/C, Pt100, 4-20 mA, etc.), punto de activacion de las alarmas, funcion de las alarmas, etc.

Los parametros estan divididos en 5 niveles (o grupos) llamados Ciclos:

CicLo ACCESO
1 - Funcionamiento Acceso libre
2 - Alarmas
3 — Funciones
4 - Configuracion Acceso reservado
5 - Linealizacion Personalizada
6 — Calibracion

Tabla 4

El Ciclo de Funcionamiento tiene acceso libre. Los demas ciclos necesitan de una combinacion de teclas para acceder. Esta combinacion es:

y [sacx] presionadas rapida y simultaneamente

Dentro del ciclo seleccionado, basta con presionar para mostrar los demas parametros. Al final de cada ciclo, el indicador regresa al Ciclo de
Funcionamiento.

En la pantalla del parametro deseado, basta con presionar las teclas 0 para cambiar la condicion del parametro. Las alteraciones se
almacenan en memoria no volatil al trocar de pantalla.

Si no si presiona ninguna tecla en 25 segundos, el indicador regresa a la pantalla de Mediciones en el ciclo principal (ciclo del primer nivel o Ciclo
de Funcionamiento).

6.1 PROTECCION DE PANTALLAS

Es posible proteger los valores de los pardmetros de un determinado ciclo contra reprogramacion inadvertida. Con este bloqueo, los pardmetros
continuan siendo mostrados, pero no pueden ser alterados.

Para proteger el ciclo, presionar las teclas y por 3 segundos.

Para desproteger el ciclo (permitir cambios en los parametros), presionar las teclas y por 3 segundos.

La pantalla parpadeara brevemente, confirmando la proteccion o desproteccion del ciclo.
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7 PROGRAMACION DEL INDICADOR
7.1  CICLO DE FUNCIONAMIENTO

Es el ciclo del primer nivel. Al ser accedido, el indicador presenta el valor de la Variable de Proceso (PV) en la pantalla.
En este ciclo también se presentan los pardmetros que definen el punto de activacion de las alarmas (SP de alarma). Para recorrer el ciclo,

presionar la tecla [ €= |

Cuando se ajusta una alarma con alguna de las funciones diferenciales, se bloquea la pantalla de ajuste de Setpoint (SPAL {, SPALZ, ...) de
aquella alarma, mostrando el mensaje d #F para avisar al operador que este pardmetro es de configuracion y que se debe ajustar el respectivo
valor de desviacion en el Ciclo de Alarmas.

También surge la pantalla RLrEF, que presenta el valor de referencia para las alarmas programadas con funciones diferenciales.

PANTALLA

DESCRIPCION DEL PARAMETRO

88888

Pantalla de medidas.
Presenta el valor medido de la variable.
Para entrada tipo termocupla o Pt100, presenta el valor absoluto de la temperatura medida.

Para entrada tipo 4-20 mA, 0-50 mV y 0-5 V, presenta valores relativos a los limites definidos en las pantallas InLel e
inHIL.

Con el indicador programado con la funcién Hold, la variable es congelada y mostrada alternadamente con el mensaje Hal. d.

Con el indicador programado con la funcién Peak Hold, la pantalla muestra el maximo valor medido alternadamente con el
mensaje PHal d.

Cuando algun fallo impide las mediciones, esta pantalla presentara mensajes de error.

RLAEF

Valor de referencia para la alarma diferencial.
Pantalla presentada solamente cuando alguna alarma esta programada con una de las funciones diferenciales.

Valor usado como referencial para estas alarmas.

SPAL 1
SPALZ

SP’s de las alarmas 1y 2.
Valor que define el punto de operacion de las alarmas programadas con funciones La o H .

Para las alarmas programadas con funciones diferenciales, el valor del SP de la alarma no puede ser alterado en este ciclo.
Asi, se muestra el mensaje d IF.

Se define el valor de SP diferencial (desviacién) en el Ciclo de Alarmas.

7.2 CICLO DE ALARMA

FuRL | Funcién de alarma. Permite definir la funcion de las alarmas 1, 2, 3y 4:
FuRL2 oFF  Alarma apagada;

{Err  Sensor abierto o en corto;

La  Valor minimo;
H{  Valor maximo;
d IFL  Diferencial minimo;
d iFH  Diferencial maximo;
d IF  Diferencial.
dFAL | SP diferencial de las alarmas 1y 2.
dFRL2 Valor que define la desviacion del punto de operacién de las alarmas con relacion al valor de referencia para alarma
diferencial definido en la pantalla ALd iF.
Para alarmas con funcion diferencial, este valor no puede ser alterado en este ciclo. Asi, se muestra el mensaje AbS.

HYAL | Histéresis de alarma.
HYRL 2 Permite definir la diferencia entre el valor medido en que la alarma es activada y el valor en que es desactivada.
bLAL | Funcion Blogueo Inicial.
bLRALZ Permite impedir la accion de las alarmas en el inicio del proceso, cuando se energiza el sistema.
ARLIE! Funcién Temporizacion de las Alarmas.
AL &2 Pantallas que definen los tiempos T1y T2, en segundos, mostrados en la Tabla 3.
AL2E ! Permiten establecer retrasos en el disparo de las alarmas, disparos momentaneos o disparos secuenciales.
AL2E2 Para desactivar las funciones de temporizacion, programar cero en T1y T2.
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7.3  CICLO DE FUNCIONES

FFunc

Permite definir la funcion para la tecla [[E1). Las funciones son:
oFF  Tecla no utilizada;
Hatd Hold PV;
RLaFF  Inhibicion de las alarmas;
rESEE  Limpiar Maximos y Minimos;
PHald Peak Hold;
ERrE  Reiniciar Tara.

dibin

Funcién de la entrada digital.
Permite definir la funcién para la entrada digital. Las funciones disponibles son las mismas disponibles para la tecla .

FiLEr

Filtro digital de entrada.

Utilizado para reducir el ruido en indicacion del valor medido.

Ajustable entre 0y 20. En 0, significa que el filtro est4 apagado. En 20, significa que el filtro esta al maximo.
Elfiltro deja lenta la variacion del valor medido.

oFSEEL

Offset de indicacion.

Valor acrecentado al valor medido de modo a proporcionar un desplazamiento de la indicacion. Expreso directamente en la
unidad del tipo de entrada programado.

Para indicaciones en °F, |a referencia nula es en 32 °F.

bAud

Baud Rate de la comunicacion.
Tasa de transmision utilizada en la comunicacion en serie del indicador (RS485).
Las tasas disponibles son: 1200, 2400, 4800, 9600 y 19200 bps.

RdrES

Direccion de la comunicacion.
NUmero que identifica al indicador en la red de comunicacion.

7.4  CICLO DE CONFIGURACION

nkEYP Tipo de entrada. Permite seleccionar el tipo de sefial o sensor conectado a la entrada de la PV. La Tabla 1 presenta las
opciones disponibles.
Cambiar este parametro provoca cambios en otros parametros relacionados con la PV y las alarmas.
Durante el ajuste del indicador, debe ser el primer pardmetro que definirse.
dPPoS Posicion del punto decimal. Permite determinar la posicion del punto decimal en la indicacion.
Al configurar la entrada ( {nk49P) con sensores de temperatura (J, K, Pt100, etc.), ademas de la parte entera de la medida, el
parametro dPPa5 sélo mostrara valores decimales (XXX.X).
Al configurar la entrada ( inkYP) con sefiales lineales (mA, mV, V), el pardmetro dPPaS determina la posicion del punto
decimal del valor medido (XXXX, XXX.X, XX.XX, X.XXX).
un ik Unidad de temperatura.
Permite seleccionar el tipo de indicacion: °C o °F.
Esta pantalla no se presenta al seleccionar los tipos de entrada lineales (0 a 50 mV, 4 a 20 mA 0 0 a 5 V) como tipo de
entrada en la pantalla inkYP.
Sroot Permite activar la raiz cuadrada.
Esta pantalla se presenta al seleccionar los tipos de entrada lineales (0 a 50 mV, 4 a 20 mA o 0 a 5 V) como tipo de entrada
enlapantalla ink4YP.
La opcion YES aplica la funcidn cuadratica sobre la sefial de entrada dentro de los limites programados en Intal e inh iL.
La indicacion asume el valor del limite inferior cuando la sefial de entrada es inferior a 1 % de su excursion.
inLolL Limite inferior de indicacion.
Permite definir el limite minimo de indicacion para entradas tipo 0 a 50 mV,4a20 mAo0a5V.
Al utilizar la Retransmision de la PV, este valor define el punto que correspondera a los 4 mA (o0 0 mA) para cualquier tipo
de entrada programada.
InH IL Limite superior de indicacion.
Permite definir el limite maximo de indicacion para entradas tipo 0 a 50 mV,4a20mAo0Oab V.
Al utilizar la Retransmision de la PV, este valor define el punto que correspondera a los 20 mA para cualquier tipo de
entrada programada.
SLALE Factor de escala.
Permite multiplicar el valor mostrado por 10.
Vélido para las entradas lineales.
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outtY Tipo de salida analégica.
Permite seleccionar el tipo de sefial disponible en la salida analdgica: 0 a 20 mA 0 4 a 20 mA.
7.5 CICLO DE LINEALIZACION PERSONALIZADA
nPDO ! Permite definir los puntos extremos de los segmentos de la linealizacién personalizada.
inP20 Valores en la unidad de la sefial de entrada:
0ab0mV,4a20mAo0abVdc.
outD ! Permite definir las indicaciones correspondientes a los segmentos de la linealizacion personalizada.
ouk2ld Valores en la unidad de indicacion deseada (dentro de los Limite Inferior e Limite Superior de la Indicacion).
7.6  CICLO DE CALIBRACION

Los tipos de entrada son calibrados en la fabrica. La recalibracion es un procedimiento no recomendado. Caso necesario, debe ser
realizada por un profesional especializado.

Al acceder este
Funcionamiento.

ciclo por accidente, no presionar las teclas o ["¥']. Pasar por todas las pantallas hasta regresar al Ciclo de

intol Calibracion de Cero de la entrada.
Permite calibrar el Offset de la PV.
Para cambiar una unidad, pueden ser necesarios varios toques en las teclas o[¥].
inHIC Calibracion de Span de la entrada.
Permite calibrar la ganancia de la PV.
Para cambiar una unidad, pueden ser necesarios varios toques en las teclas o[¥].
oulol Calibracion de Cero de la salida analégica.
Valor para calibracion de Offset de la salida analdgica (0 0 4 mA).
ouH i Calibracion de Span de la salida analdgica.
Valor para calibracién de la ganancia de la salida analégica (20 mA).
'y lo Calibracion de la Junta Fria.
Permite ajustar el valor, en grados, de la temperatura en los terminales del indicador.
HEYPE Tipo de hardware.

Parametro que adapta el indicador al opcional disponible. No debe ser alterado por el usuario.
8  Sin opcionales;
{  Con opcionales de las alarmas 3y 4;

2 Con entrada digital.

La tabla a continuacién muestra la secuencia de ciclos y pardmetros presentados en la pantalla del indicador. Se deben ajustar algunos
parametros para cada alarma disponible.

CICLO DE CICLO DE
FUNCIONA- | CICLODEALARMA | FiNGioNEs | CONFIGURACION | LINEALIZACION | o, Ty
BAAAA * FuRL ! FFunt InkYP InPD |- InP20 InLal
RLrEF * dFAL! d G in dPPa5 oukD |- ouk20 InH IC * Parametros
que necesitan
* SPALI | * HYAL! FiLkr un Ik oulal definicion
* BLAL ! oF SEE Srook ouHIL | Py
* ALIES bAud inLol {4 Lo disponible.
* AL k2 RdrES InH 1L HEYPE
SCALE
oukkY
Tabla 5
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8 COMUNICACION EN SERIE

El indicador puede ser dado opcionalmente con interfaz de comunicacion en serie asincrona RS485, tipo maestro-esclavo, para comunicacion con
un ordenador supervisor (maestro). El indicador actlia siempre como esclavo.

La comunicacion es siempre iniciada por el maestro, que transmite un comando para la direccion del esclavo con el cual desea comunicarse. El
esclavo direccionado asume la linea y envia la respuesta correspondiente al maestro.

El indicador acepta comandos tipo Broadcast (direccionado a todos los instrumentos de la red). En este tipo de comando, el indicador no envia
cualquier respuesta o confirmacién de recibimiento.

81  CARACTERISTICAS

Sefiales compatibles con estdndar RS485. Conexién a 2 cables entre 1 maestro y hasta 31 (pudiendo direccionar hasta 247) indicadores en
topologia bus.

Las sefiales de comunicacion son aisladas eléctricamente del resto del equipo, con velocidad seleccionable entre 1200, 2400, 4800, 9600 o 19200
bps.

e Maxima distancia de conexion: 1000 metros.

e Tiempo de desconexién del indicador: Maximo 2 ms después del Ultimo byte.

o NUmero de bits de datos: 8, sin paridad.

e Numero de Stop bits: 1

o Tiempo de inicio de transmision de respuesta: Maximo 100 ms después de recibir el comando.

e Protocolo utilizado: Modbus (RTU).

8.2 CONEXIONES ELECTRICAS

Las sefales RS485 son:

D1| D [D+| B | Linea bidireccional de datos. Terminal 16

DO| 5 [D-| A | Linea bidireccional de datos invertida. Terminal 17
c

GND Conexidn opcional que mejora el desempefio de la comunicacién. | Terminal 18

Tabla 6

Si el ordenador supervisor no dispone de una interfaz RS485, se debe utilizar un convertidor RS232 <> RS485 externo.

Para usar la interfaz de comunicacion en serie, se deben ajustar 2 parametros: el Baud Rate de Comunicacion (parametro bRtd) y la direccion de
Comunicacion (parametro AdrES).

8.3 PROTOCOLO DE COMUNICACION

Es soportado el protocolo Modbus RTU esclavo. Los parametros configurables del controlador pueden ser leidos y/o escritos a través de la
comunicacion en serie. Se permite también la escritura en los registros en modo Broadcast, utilizandose la direccién 0.

Los comandos Modbus disponibles son los siguientes:

01 Read Coils
03 Read Holding Register
05 Write Single Coil

06 Write Single Register

8.4 TABLA RESUMIDA DE REGISTROS TIPO HOLDING REGISTER

A continuacion se presentan los registros mas utilizados. Para informacién completa, ver la Tabla de Registros para Comunicacion en Serie,
disponible para descarga en la pagina del N1500G, en nuestro sitio web.

Los registros en la tabla a continuacion son del tipo entero 16 bits con signo.

DIRECCION | PARAMETRO DESCRIPCION DEL REGISTRADOR
0000 PV Lectura: Variable del proceso.
Escritura: No permitida.

Rango maximo: De InLol hasta el valor ajustado en inH iL. El punto decimal depende de la pantalla
dPPa5.

0003 PV Lectura: Variable de proceso en proceso absoluto.
Escritura: No permitida.
Rango méaximo: 0 a 62000.
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9 PROBLEMAS CON EL INDICADOR

Errores de conexiones y programacion inadecuada representan la mayoria de los problemas presentados al utilizar el indicador. Una revision final
puede evitar pérdidas de tiempo y perjuicios.

El indicador presenta algunos mensajes que tienen el objetivo de auxiliar al usuario a identificar problemas:

MENSAJES DESCRIPCION DEL PROBLEMA

Iy El valor medido esté por encima de los limites permitidos para este sensor o sefial.

nnnnn Valor medido esté por debajo de los limites permitidos para este sensor o sefial.

----- Entrada abierta. Sin sensor o sefal.

Err | Resistencia del cable Pt100 mas alla de lo permitido (o mal conectado).
Tabla 8

Otros mensajes de error mostrados por el indicador deben ser comunicados al fabricante. Informar también el nimero de serie del equipo, que se
puede obtener al presionar la tecla por mas de 3 segundos.

Se presenta la version del software en el momento en que se enciende el indicador.

Cuando se configura de manera errada, el indicador puede presentar falsos mensajes de error, principalmente cuanto al tipo de entrada
seleccionado.
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10 ESPECIFICACIONES

o Alimentacién: 85 a 264 Vac, 50/60 Hz (fuente llaveada).
e Consumo maximo: 4 VA.
¢ Resolucion: 19500 niveles.
e Pantalla: 12000 niveles (-1999 a 9999).
e Tasa de muestreo: 5 medidas por segundo.
e Exactitud:
o Termocupla J, K, Ty N: 0,25 % del rango maximo +1 °C.
o Termocupla E, R, S, B: 0,25 % del rango maximo 3 °C.
o Pt100: 0,2 % del rango maximo.
o Corriente o tension lineal: 0,2 % del rango méximo.
e Tiempo minimo de calentamiento: 15 minutos.
e Resistencia de la entrada:
o 0-50 mV, Pt100 y termocupla: >10 MQ
o 0-5V:1MQ
o 0-20mA:22Q
e Medicion de Pt100: Circuito de 3 hilos.
e Corriente: 0.170 mA.
o Resolucion de la retransmision: 1500 niveles, 550 2 méx.
e Relés: SPST-NA-3 A/250 Vac.
e Entrada digital: Contacto Seco o NPN colector abierto.
e Fuente de tension auxiliar: 24 Vdc (£10 %) / 25 mA méx.
e Ambiente de operacién: 0 a 55 °C.
e Humedad relativa méxima: 80 % hasta 30 °C. Para temperaturas superiores a 30 °C, disminuir 3 % por °C.
e Peso aproximado: 1 kg.
e Dimensiones: 310 x 110 x 37 mm.
e Grado de proteccion: IP30 (cuando instalado adecuadamente).
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11 GARANTIA

Las condiciones de garantia se encuentran en nuestro sitio web www.novusautomation.com/garantia.
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